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SYSTEM ROZNICOWANIA CISNIEN

Sterownik przedsionkowy SM-VEST®

(do systemow elektronicznego transferu powietrza)

Skala 1:xx

Indywidualny sterownik do ukladéw elektronicznego transferu powietrza
umozliwia plynng regulacje cisnienia z dwoéch petlach regulacyjnych za
pomoca szybkich sitownikéw elektrycznych. Zasilany i sterowany
gwarantowanym napieciem bezpiecznym 24VDC z jednego lub dwéch zrodet z
automatycznym przetaczeniem.

Zastosowania

Zasada dziatania

Gtéwnym zastosowaniem autonomicznego sterownika SM-VEST jest regulacja
ciSnienia w co najmniej jednej petli regulacji opartej na pomiarze cisnienia miedzy
dwoma strefami — pomiedzy strefg chroniong i niechroniong oraz odpowiednie
wysterowanie wyjs¢ analogowych do ktérych mogg byé podtgczone elementy
wykonawcze w postaci sitownikéw obrotowych, liniowych lub innych elementéw
wykonawczych. Sterownik ma zastosowanie do wszystkich ukfadéw regulacji
cisnienia w systemach kontroli rozprzestrzeniania sie dymu i ognia.

Urzadzenie stabilizuje cisnienie w przypadku zamkniecia drzwi miedzy strefami
chronionymi, w przypadku kiedy drzwi sg otwarte, stabilizowany jest przeptyw przez
drzwi, przez zamkniecie jednego z elementu wykonawczego w strefie o nizszym
cisnieniu a otwarcie elementu wykonawczego w strefie o wyzszym cisnieniu.
Sterownik do regulacji nie potrzebuje pomiaru ilosci powietrza jednak mozliwy jest
pomiar przez jeden z przetwornikbw za pomocg hydraulicznych elementéw
pomiarowych np. rurka Prandtla lub Pitota. Wartosci regulacyjne cisnienia mogg by¢
zadawane i zmieniane lokalnie jak i zdalnie.

Urzadzenie zostato zaprojektowane do pracy ciggtej. W trakcie normalnej
eksploatacji sterownik pozostaje w trybie dozoru kontrolujgc w sposob ciggty pozycje
elementéw wykonawczych poprzez zwrotne sygnaty z urzgdzen. Wyzwolenie do
pracy nastepuje przez jeden sygnat (np. instalacji sygnalizacji SAP) lub zdalnie za
pomocg magistrali komunikacyjnej. Linia cyfrowego wejscia aktywujgcego jest
nadzorowana na przerwe i zwarcie.

Sterownik posiada mozliwo$¢ autokalibracji do zadanych przeptywéw. Podczas
pierwszego uruchomienia Kkalibracji dokonuje serwis za pomocg tabletu i
oprogramowania. Konfiguracji podlegajg roéwniez parametry pracy — wybor
aktywnych wej$¢ oraz wyj$¢ i odpowiednie powigzania logiczne o ile nie zostato to

K2020PL_v1.1

kwiecier 2017 1/9



Konfiguracja
sitownikow

skonfigurowane w zaktadzie produkcyjnym. W przypadku wyboru aktywnych wejs¢
nadzorowanych a nie podtgczeniu przewoddw sterownik automatycznie zgtosi btad
linii. Konfiguracja jest mozliwa roéwniez zdalnie jesli wszystkie urzgdzenia sg
podtgczone magistralg komunikacyjng z centralg FPS. Wspodtpraca z sitownikami
jest mozliwa dla réznych trybdw pracy generalng zasadg jest praca z jednym
sitownikiem umieszczonym w przedsionku oraz maksymalnie dwoma sitownikami
umieszczonymi w korytarzach jako osobne dwie petle regulacji. Wtedy kazdy z
sitownikdw pracuje jako niezalezny ukfad regulacji bedg sterowany z dwdch
czujnikéw cisnienia — jednym wbudowanym i jednym dodatkowym zamontowanym w
urzadzeniu (sposéb zamawiania patrz informacje ponizej). Generalng zasadg jest
regulacja ciSnienia za pomocag wyjs¢ analogowych i jest mozliwa dla dowolnegj
konfiguracji hydraulicznej wszedzie tam gdzie jest wymagana piynna i stabilna
regulacja cisnienia.

Podczas pierwszego uruchomienia nalezy dokonaé wstepnej konfiguracji systemu za
pomocg tabletu graficznego. Konfiguracja dokonywana jest zawsze przez serwis
dostawcy. Okreslane zostajg wtedy parametry pracy urzgdzenia oraz prowadzony
jest podglad poprawnosci pracy instalacji. Tablet umozliwia graficzng rejestracje
pracy w trybie online z analizg parametréw wykresach. Podczas konfiguraciji
wybierany jest tez typ wspotpracujgcego sitownika. Zdalny tablet konfiguracyjny
umozliwia réwniez przeprowadzenie testéw obiektowych z rejestracjg parametréw
pracy ktére mogg by¢ uzyte jako dane pomiarowe do protokotdw uruchomienia
instalacji. W przypadku pracy rownolegtej sitowniki mogg by¢ tgczone do pracy
grupowej. Potgczenia takie zaleca sie wykona¢ za pomocg puszek typu PIP.

Funkcia AUTOKALIBRACJA

Sterownik posiada funkcje autokalibracji umozliwiajagcg znalezienie optymalne;j
pozycji przepustnic zapewniajgc wyszukanie zakresu regulacji w ktérej uktad
zapewnia stabilizacje cisnienia w granicach przewidzianych w normie. Jesli
hydraulicznie instalacja nie jest prawidtowo dobrana urzgdzenie w sposéb
automatyczny poinformuje o braku mozliwosci prowadzenia stabilniej regulaciji.
Nalezy w takim przypadku nalezycie zoporowac hydraulicznie instalacje np. przy
uzyciu blend lub przepustnic.

Pamieta¢ nalezy ze Zaden ukfad regulacji nie jest w stanie prawidtowo regulowac

jesli hydraulicznie instalacja nie jest wykonana w sposob prawidtowy np. posiada
duze nieszczelnosci wiasne lub zostata nieodpowiednio dobrana.

Funkcja pracy bez kontaktronéw drzwiowych

Podstawowym trybem pracy urzadzenia jest regulacja cisnienia w pomieszczeniu w
oparciu o pojedynczg petle regulacji. Stabilizacja cisnienia opiera sie wtedy na
bezposrednim pomiarze cisnienia z aktywnego przetwornika i reguluje cinienie w
zaleznosci od wybranej petli w jednym lub dwéch kanatach. Spadek ci$nienia ponizej
wartosci ustawionej jako graniczna zawsze powoduje wysterowanie maksymalnego
otwarcia sitownikéw do powierzchni o podwyzszonym ci$nieniu. W przypadku
wzrostu cidnienia w pomieszczeniu chronionym powyzej wartosci granicznej
nastepuje automatyczne przetaczenie do funkcji stabilizacji cisnienia — przetgczenie
otwarcia sitownika do powierzchni o obnizonym ci$nieniu.

Funkcja pracy przy skonfigurowanych kontaktronach drzwiowych
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Po wyborze odpowiedniej konfiguracji urzgdzenia zezwalajgcej na prace z
zewnetrznymi kontaktronami drzwiowymi sterownik przyjmuje algorytm polegajacy
na regulacji cisnienia w zaleznosci od stanu sygnatow wejsciowych otrzymywanych
z kontaktronéw drzwiowych. Konfigurujgc urzgdzenie mozna wybra¢ jeden lub dwa
kontaktrony wspétpracujgce. Kontaktrony informujg o zamknietych drzwiach, dlatego
tez do czasu kiedy sygnat z kontaktrondw jest odbierany przez sterownik prowadzona
jest regulacja cisnienia w przestrzeni chronionej. Brak sygnatu powoduje
automatyczne przesterowanie maksymalnego otwarcia przepustnic w przedsionku
zapewniajgc spetnienie kryterium przeptywu

Funkcia AUTOKONTROLI SIt OWNIKOW

Sterownik posiada wbudowang funkcje autokontroli sitownikéw podtgczonych do
wyj$¢ napieciowych. Kontrola w trybie dozoru odbywa sie w sposob ciggly przez
monitorowanie sygnatu zwrotnego napeddw. Brak informacji o potozeniu
sygnalizowany jest jako awaria napedu wbudowang diodg awarii. Za pomocag
komunikacji z jednostkg nadrzedng mozna odczytaé¢ uszkodzenie konkretnego
sitownika. W trybie pozaru kontrola jest ograniczona do nadzoru dwoch skrajnych
pozycji otwarcia i zamkniecia. Dodatkowo moze by¢ przypisane jedno z wyjs¢
cyfrowych do sygnalizacji lokalnej awarii.

Funkcia ANTYBLOCKING

Regulator okresowo wyzwala cykl otwarcia / zamkniecia przepustnic oraz kontroluje
otwarcia zamkniecie przepustnic. Jesli ktéras z przepustnic jest zablokowana w
spos6b mechaniczny réwniez generowany jest sygnat o awarii urzgdzenia z
informacjg lokalng za pomocg sygnalizacji jak i zdalng do jednostki nadrzednej o
konkretnej usterce.

W przypadku mechanicznego rozsprzeglenia przepustnicy od sitownika usterka nie
bedzie zdiagnozowana. Popranos¢ instalacji nalezy sprawdza¢ petnym testem co
najmniej raz do roku wg procedury podanej w normie PN-EN120101-6 oraz dostawcy
systemu.

Funkcja kontroli linii kanatéw wejsciowych

Sterownik kontroluje sygnaty trzy wejsciowe poprzez wbudowane moduty kontroli linii
wykrywajgc przerwe i zwarcie. Wejscie pierwsze jest skonfigurowane do wspétpracy
z modutami sygnalizacji pozarowej. Wejscie to stuzy do przetgczenia trybu pracy
urzadzenia z funkcji DOZOR na POZAR i odwrotnie. Wejscie moze byé
skonfigurowane do trybu pracy NO lub NC. Dwa pozostate wejscia wielofunkcyjne
mogg byé skonfigurowane do wspétpracy z dowolnymi urzadzeniami wydajgcymi
sygnat cyfrowy. W podstawowej konfiguracji urzadzenie wspotpracuje ze
wzmochnionymi kontaktronami drzwiowymi. Obydwie linie sg réwniez nadzorowane
na przerwe i zwarcie. W przypadku uszkodzenia tych linii urzadzenie przetgcza sie z
funkcji pracy kontaktronowej do pracy bez kontaktronéw. Regulacja jest prowadzona
z pominieciem funkcji otwarcia zamkniecia drzwi za pomocg kontaktronéw do funkcji
regulacji bezposredniej cisnienia.

W przypadku uszkodzenia linii do ktorej jest podpiety sygnat z centrali pozarowej
urzadzenie przechodzi od razu w stan pozaru, w przypadku uszkodzenia linii do
ktérych podigczone sg kontaktrony urzadzenie zmienia algorytm regulacji w prace
bezkontaktronowg. Dotyczy to rowniez nie podtgczenia rezystorow terminujgcych na
koncach linii lub uzycia niewtasciwych rezystanciji.
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Awaria ktérejkolwiek linii generuje sygnalizacje optyczng w urzadzeniu.

Praca i konserwacja
systemu

Urzadzenie przewidziano do pracy bezobstugowej, ze wzgledéw bezpieczenstwa
zaleca sie okresowg kontrole dziatania przez wymuszenie stanu zadziatania systemu
zgodnie z procedurg zawartg w normie PN-EN12101-6. Okresowej kontroli podlegaja
tez wbudowane przetworniki cisnienia i mogg wymaga¢ jak kazde tego typu
urzadzenia zerowania. W tym celu serwis dokonuje przeglgdu i zerowania przez
odpowiednig kombinacje tgcznikéw. Sterownik posiada wbudowane funkcje
autodiagnostyki, kazda awaria jest raportowana na zewnatrz czy to za pomocag
konfigurowalnych wyj$¢ bezpotencjatowych czy tez za pomocg protokotu
komunikacyjne FP-BUS do jednostki nadrzednej. Usterka pojedynczego urzadzenia
nie wptywa na prace pozostatych elementéw systemu. Nieprawidiowa praca
urzadzenia lokalnie jest sygnalizowana za pomocg diod swiecacych.

Uwagi do
projektowania

Zastosowanie

&

Urzadzenie moze by¢ wykorzystane tylko do zastosowan wymienionych na pierwszej
stronie (pogrubionym drukiem). Inne zastosowania sg mozliwe po konsultacji z
dziatem technicznym producenta. Ponadto nalezy przestrzegaé¢ warunkéw i zalecen
wymienionych w tej czesci i w czesci "Dane techniczne". Sposob poditgczenia
urzgdzenia zostat podany w akapicie ,Podtgczenia elektryczne”.

Paragrafy oznaczone ftréjkgtem UWAGA okreslajg zalecenia zwigzane z
uzytkowaniem modutu. Zaleca sie zeby byty brane pod uwage przy projektowaniu,
montazu czy uzytkowaniu modutu i instalacji.

Paragrafy oznaczone tréjkatem NIEBEZPIECZENSTWO okre$lajg procedury
zwigzane z bezpieczenstwem uzytkowania oraz ograniczenia. Muszg one by¢
bezwzglednie przestrzegane w celu zapewnienia bezpiecznej pracy ludzi i urzagdzen.

Uwagi montazowe

Indywidualny sterownik SM-VEST nalezy montowa¢ w pomieszczeniach o
podwyzszonym ci$nieniu np. w przedsionkach bezposrednio na scianie za pomocg
kotew rozporowych. Montaz powinien by¢ wykonany w sposéb trwaty
uniemozliwiajgcy przypadkowe przesuniecie sie urzadzenia i wypadniecie rurek
impulsowych. Przewody zasilajgce i sterownicze wprowadza¢ nalezy wg schematu
od gory lub od dotu urzgdzenia w zaleznosci od sposobu montazu, bezposrednio pod
zaciski Srubowe. Przewody impulsowe do czujnika cisnienia wprowadzi¢ nalezy po
przeciwnej stronie dtawikéw kablowych. W przypadku wersji z pomiarem cisnienia
dodatniego bezposrednio w sterowniku nalezy wybra¢ takie miejsce montazu aby
zapewni¢ dostep powietrza — niedopuszczalny jest montaz w przestrzeni szczelne;j
stropu podwieszanego.

Zaciski podtgczeniowe umozliwiajg wprowadzenie przewodéw o przekroju
maksymalnie 2,5mm?2. W przypadku uzywania tulejek podwdéjnych grubszg strone
nalezy umiesci¢ prostopadle do linii zaciskow. Zaleca sie uzywanie przewodéw
wielozytowych (linek) z koncéwkami zaprasowanymi w tulejkach.
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Bezpieczenstwo
uzytkowania

&

Podtgczenia
elektryczne:

Urzadzenie jest zasilane napieciem bezpiecznym 24VDC i nie istnieje ryzyko
wystgpienia zagrozenia dla zycia i zdrowia osob obstugujgcych urzgdzenie. W
przypadku podania napiecia przekraczajgcego napiecie zasilajgce istnieje ryzyko
uszkodzenia urzagdzenia. Modut jest zabezpieczony przed skutkami krétkotrwatych
impulséw elektromagnetycznych i typowych wartosci pdl elektromagnetycznych
wystepujagcych w sieciach elektroenergetycznych — moze by¢ stosowany
bezposrednio w poblizu przemiennikéw czestotliwosci.

Typowy schemat podtgczenia przedstawiono na rysunkach ponizej:
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Konfiguracja wejs¢ i wyjs¢ sterownika SM-VEST:
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KOMUNIKACIA FP-BUS do 32 urzadzen na magisbrali
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ZASILANIE

&

Urzadzenie moze by¢ zasilane z sieci gwarantowanej 24Vdc lub z dowolnego zZrodta
napiecia 24Vdc jako podstawowego i dodatkowego zrodta gwarantowanego. Wybor
napiecia odbywa sie w sposob automatyczny w urzadzeniu i nie wymaga
dodatkowych przetgcznikédw. Uktad jest zabezpieczony przez przekroczeniem
napiecia zasilajgcego >48Vdc. Podanie napiecia wyzszego spowoduje uszkodzenie
urzgdzenia. Przy podigczeniu zasilania nie ma znaczenia ktorg linig jest zasilany
sterownik. Do poprawnej pracy konieczne jest tylko jedne napiecie zasilajace.

Zasilanie obiektowe moze by¢ zrealizowane lokalnie za pomocag zasilaczy
obiektowych umieszczonych na kondygnacjach budynku lub byé bezposrednio
wykonane z centrali sterujgcej FPS.

W kazdym przypadku nalezy zwrécié uwage na spadki napieé na przewodach
zasilajgcych.

Okablowanie obiektowe wykonac nalezy zgodnie z wytycznymi producenta oraz
obowigzujgcymi przepisami w tym N-SEP-E005 oraz SITP WP-02.2010 i
wymaganiami normy PN-EN12101-6 oraz warunkami technicznymi.

Sposo6b zamawiania

Wersje wykonania

SM-VEST6
SM-VEST6-P2

Podstawowy regulator z jednym przetwornikiem ci$nienia

Rozszerzony regulator z dwom przetwornikami cisnienia

Dane techniczne

Dane ogodine

VAN

Pobdér mocy

Zasilanie

Podtaczenie

Materiat

Napiecie zasilania sterownika 24V DC £15% zdublowane

(wbudowane zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacjg)

Maksymalny dla wzbudzonych wszystkich przekaznikéw 180mA
LINIE WEJSCIOWE
Linie wejsciowe — ilos¢: 3
Konfiguracja
1-SAP binarne, z kontrolg przewodéw

2-Kontaktron 1
3-Kontaktron 2
(wejscia 2 i 3 konfigurowalne przeznaczenie)

LINIE WYJSCIOWE
Typ wyjscia
Zasilanie z wyjscie
Kontrola stanu wyjscia

DODATKOWE WYJSCIA SYGNALIZACJI

binarne, z kontrolg przewodéw
binarne, z kontrolg przewodow

3 x analogowe, 0..10Vdc
TAK, 24Vdc
TAK, napiecie zwrotne 2..10Vdc

llosé 2x SPDT (przetaczny)
Nadzorowanie wyjscia NIE
Funkcja dowolna konfigurowalna programowo

Obcigzalno$é wyjsé 2A/24VDC

Komunikacja FP-BUS RS485
(wbudowany terminator 120ohm)

Adresacja wybierane DIP switch do 32
Obudowa poliamid
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Kolor
Klasa palnosci
Odpornos¢ na udary mechaniczne

Transportu:
warunki klimatyczne
zakres temperatur
wilgotnosé

Wymagania $rodowiskowe

Pracy:
warunki klimatyczne
zakres temperatur
wilgotnosé

Parametry pracy przetwornika
doktadnos¢
kompensacja temperaturowa pomiaréw
zakres temperatur pracy przetwornikéw

Klasa $rodowiskowa Wewnetrzne, czyste

jasnoszary
UL94 V-0
IKO7

klasa lll
-25...475°C
<90% ww.

klasa |
-5...40°C
<90% ww.

<1%
wbudowana
-40 do +125°C

Klasa ochrony IP Zgodnie z PN-EN60529:2003 P42
o Zgodnosé z wytycznymi Unii Europejskiej
Zgodnosc z C€ Kompatybilnosé elektromagnetyczna EMC 2014/30/EU
Dyrektywa niskiego napigcia 2014/35/EU
Dyrektywa RoHS 2011/65/EU
Dyrektywa 2009/125/WE
Standardy Odpornos¢ na zaktécenia PN-EN61000-6-2:2008
Bezpieczenstwo PN-EN 61010-1:2011
Zaciski Zaciski srubowe do przewodow min. 0,5 mm &
max. 2,5 mm?
Masa bez opakowania 0,55kg
Wymiary Patrz rysunek «Wymiary»
Schemat podtaczen
linie dozorowane
=s 23 E3 _f = E
g3 g 5 £ 5 & =
A A A A A A A A A A A A
P 2uvic 1 M1 In2 M2 In3 M3 NOTgguiNel  NO2ggyaNe2 i
PODSTAWOWE o RS+A P ke 2
= P ovde &
= RS+B =
% przetwornik 1 5 > 5
S ramone [ 2 przetwornik 2 RS+A D 2
] ovic SM-VEST6 WYJSCIE g
RS+B P =
+1 -1 1 U0 +2 -2 Y2 12 +3 -3 Y3 U3
A A A A A A A A A A A A
<= = 3 &5 = 3 &= 2 3
— — ————
SILOWNIK 1 SILOWNIK 2 SILOWNIK 3
ZACISKI:
24V,0V zasilanie sterownika SM-VEST (podstawowe i rezerwowe)
+1,-1 zasilanie sitownika przedsionka
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Y1

U1
+2,-2
Y2

U2
+3,-3
Y3

u3
RS+A, RS+B
In1
M1
In2
M2
In3
M3
NO1
COM1
NC1
NO2
COM2
NC2

sygnat sterujgcy sitownika przedsionka

sygnat zwrotny z sitownika przedsionka

zasilanie sitownika korytarza 1

sygnat sterujgcy sitownika korytarza 1

sygnat zwrotny z sitownika korytarza 1

zasilanie sitownika korytarza 2

sygnat sterujgcy sitownika korytarza 2

sygnat zwrotny z sitownika korytarza 2

komunikacja z centralg FPS lub SMPZ-2

wejscie terminowane do instalacji SSP

masa pomiarowa wejscia SSP

wejscie terminowane konfigurowalne np. kontaktron 1

masa pomiarowa wejscia 2

wejscie terminowane konfigurowalne np. kontaktron 2

masa pomiarowa wejscia 3

przekaznik konfigurowalny wyjscia cyfrowego 1 — styk normalnie otwarty
przekaznik konfigurowalny wyjscia cyfrowego 1 - wspdiny

przekaznik konfigurowalny wyjscia cyfrowego 1 — styk normalnie zwarty
przekaznik konfigurowalny wyjscia cyfrowego 2 — styk normalnie otwarty
przekaznik konfigurowalny wyjscia cyfrowego 2 - wspodiny

przekaznik konfigurowalny wyjscia cyfrowego 2 — styk normalnie zwarty

Wymiary

254
90

180

Wymiary w mm
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