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CENTRALA FPS

Modut kontrolny MKL-ExTD

(jako rozszerzenie modutéw kontroli linii MKL)
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Skala 1:xx

Modut sterujacy MKL-ExTD do zabudowy w tablicach sterujagcych oraz
zasilajgco-sterujacych, do recznego wyzwolenia lub blokady wyjs¢ cyfrowych
w zaleznosci od stanu sygnatu wejsciowego. Zasilany i sterowany napieciem
bezpiecznym 24VDC, z sygnalizacjg optyczna.

Zastosowania Gtéwne zastosowanie modutu MKL-ExTD to wspétpraca z modutami kontroli linii
MKL jako element rozszerzajgcy ich funkcjonalnos¢ o mozliwosci recznego
wysterowania stanu linii nadzorowanych, wymuszenia zatgczen lub blokady linii
uszkodzonych. Modut wyposazono w dodatkowg sygnalizacje optyczng stanu
przegladu instalacji, jak rowniez potozenia wszystkich elementéw sterujgcych w
trybie pracy automatycznej. Stan pracy kazdej z dozorowanej linii jest wskazany
przez odpowiedni stan diod swiecgcych na przodzie urzgdzenia. Stan dozoru
modutu wskazywany jest przez Swiecenie wszystkich diod w kolorze zielonym.

Zasada dziatania Urzadzenie zostato zaprojektowane jako element rozszerzajgcy funkcjonalnosé
modutéw kontroli linii typu MKL i moze wspotpracowac z tymi modutami w sposdb
bezposredni przez podigczenie sygnatéow wyjsciowych modutéw MKL do wejs¢
modutu MKL-ExXTD. Podstawowym zadaniem modutu jest umozliwienie wykonania
testow kontrolnych linii nadzorowanych rezystorami parametrycznymi bez
koniecznosci roztgczania tych linii. Dodatkowg funkcjg urzadzenia jest mozliwos¢
zablokowania uszkodzonej linii, w ktorej usterka nastgpita na skutek dziatania
nieSwiadomego o0sob trzecich lub w skutek uszkodzenia nadzorowanych
odbiornikéw. Sytuacja taka moze mie¢ miejsce np. w przypadku zbicia szybki
kasety sterujgcej czy celowego odigczenia odbiornika na czas remontu.
W normalnej sytuacji linia nadzorowana przez modut kontroli linii zgtasza usterke —
awarie i w zaleznosci od przyjetego scenariusza (algorytmu sterujgcego) moze
zosta¢ wyzwolona cata sekwencja zdarzen takich jak np. uruchomienie wentylatora,
zamkniecie przepustnic, odciecie zasilania itp. Z punktu widzenia pracy instalacji
bezpieczenstwa taka sytuacja jest normalna i pozadana, jesli jednak nastgpi w
przypadku kontrolowanego odtgczenia nadzorowanego odbiornika uzytkownik nie
ma mozliwosci odtgczenia linii nadzorowanej w sposob prosty na czas trwania prac
serwisowych. Za pomocg modutu rozszerzen serwis techniczny moze deaktywowac
linie nadzorowang blokujac jej stan, tak jakby do linii podtagczony byt sprawny
odbiornik. Obstuga techniczna ma mozliwosé zablokowania indywidualnie kazdej z
4 linii dozorowanych. W przypadku koniecznosci przetestowania poprawnosci
realizacji algorytméw bezpieczenstwa wykonywanych przez centrale sterujgco-
zasilajgcg FPS, serwis moze wymusi¢ zataczenie kazdej z linii indywidualnie,
przetagczajgc w lewg pozycje tgczniki na elewacji modutu kontrolnego.
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Konfiguracja kanatéw

Nalezy pamieta¢, ze testy kontrolne wykonywane bezposrednio z poziomu centrali
sterujgcej FPS nie sg miarodajnym testem dziatania catej instalacji, a jedynie stuzg
lokalnym kontrolom sprawnosci samej centrali. Kazdorazowo przy kontroli dziatania
instalacji nalezy wykonac¢ testy wspotdziatania wszystkich instalacji podtaczonych
do centrali FPS.

W przypadku realizacji scenariuszy w ktérych mozliwa jest realizacja tylko jednego
scenariusza, aktywacja wiekszej ilosci wejs¢ spowoduje wyswietlenie komunikatu
alarmowego na centrali.

Nalezy pamietac, ze wtasciwg pozycjg przetgcznikdw na module jest zawsze tryb
AUTO, kazda inna pozycja stuzy tylko i wylgcznie do celéw serwisowych lub
okresowego zablokowania nadzorowanej linii i nie moze byé wykorzystana do pracy
ciggtej. Pozostawienie dowolnego przetgcznika w innym trybie bedzie generowac w
centrali FPS usterke zbiorczg. W przypadku innych zastosowan niz centrala FPS
funkcja uzalezniona jest od aktualnego algorytmu sterujgcego.

Podczas normalnej pracy w trybie automatycznym modut przekazuje sygnaty
wejsciowe z modutu kontroli linii bezposrednio na wyjécie. Jesli sygnat wejsciowy
linii jest w stanie czuwania w trybie wysokim (24VDC) to na wyjsciu modutu
wybranej linii réwniez pojawia sie sygnat wysoki (24VDC). Funkcja blokady
umozliwia podtrzymanie tego sygnatu bez wzgledy na zmiany pojawiajgce sie¢ na
wejsciu wybranej linii do modutu. Funkcja testu powoduje zanegowanie sygnatu
wejsciowego z wybranej linii i taki stan jest przekazywany na wyjscie. W zalezno$ci
od wybranego stanu aktywowana jest optyczna sygnalizacja.

TRYB AUTO
TRYB TEST
TRYB BLOKADA

- lewa dioda kanatu Swieci ciggle w kolorze zielonym
- lewa dioda kanatu swieci ciggle w kolorze czerwonym

- lewa dioda kanatu miga w kolorze czerwonym

W zaleznosci od logiki wejSciowej przyjetej w module kontroli linii, nalezy ustawic¢
odpowiednig parametryzacje wejscia modutu MKL-ExTD. Parametryzacji dokonuje
sie przez zdjecie lub zatozenie zwor na odpowiednie piny na spodniej warstwie
ptytki drukowanej. Sposéb kodowania zworami przedstawiono ponizej.
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MKL-ExTD

Logika stanow dla poszczegdlnych linii w zaleznosci od przyjetej logiki wejsciowe;j:

Linia Stan Napiecie L TEST AUTO BLOKADA
normalny | wejscia Wyjscie
1 NC 24V e Tov Zalezne od | 24V
NO ov 24V wejscia ov
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Funkcja pracy dla wyjscia AUTO

Wyjscie AUTO jest wyjsciem przekaznikowym umozliwiajgcym przy wiekszej ilosci
modutéw MKL-ExTD szeregowe pofgczenie wyjsé, w celu otrzymania zbiorczej
informacji o potozeniu wszystkich przetgcznikéw w pozycji AUTO. W przypadku
pojedynczego urzadzenia przekaznik stanu dla pozycji AUTO wszystkich
przetgcznikdw zmienia stan i zwiera styki 22-23 (COM-NO), jesli ktérykolwiek z
przetgcznikdow nie bedzie w trybie AUTO zwarte beda styki 23-24 (COM-NC). Jesli
modut nie bedzie zasilony, przekaznik rowniez nie bedzie zwarty i bedzie
sygnalizowat brak trybu AUTO. Stan przekaznika jest sygnalizowany $wiecgcyg
diodg znajdujgcg sie w prawym dolnym rogu urzgdzenia.

Funkcja pracy dla wej$cia PRZEGLAD

W wersji podstawowej urzadzenie wyposazono dodatkowo w $wiecgcg diode
,PRZEGLAD”. W momencie podania napiecia 24VDC na =zacisk numer 13
nastepuje zaswiecenie sie pomaranczowej kontrolki.

Funkcja awarii linii

Modut kontroli linii nadzoruje linie przez rezystory parametryczne, co oznacza ze
jesli zostanie wykryte uszkodzenie linii dozorowanej (zwarcie lub rozwarcie), bez
wzgledu na stan cyfrowego wejscia nastepuje zdjecie napiecia z wyjscia modutu
MKL. Tym samym na wejsciu modulu MKL-ExTD potencjat wynosi OV i jest
traktowane przez urzgdzenie jako uszkodzenie linii. Poniewaz wszystkie linie sg
nadzorowane w module MKL-EXTD, brak napigcia na jedno z wej$¢ oznaczone
numerem 5,6,7,8 powoduje zatgczenie wewnetrznego przekaznika i podanie
napiecia 24VDC na zacisk numer 21.

W przypadku nie wykorzystania ktérejkolwiek z linii, na wejScia 5,6,7,8 nalezy
podaé napiecie 24VDC - w przeciwnym razie przekaznik awarii zachowa sie tak,
jakby wykryt uszkodzenie.

Po wykryciu awarii na ktorejkolwiek linii dozorowanej, wyjécia modutu MKL-ExTD
zachowujg sie wedtug nastepujgcego algorytmu:

Konfiguracja linii: stan normalny linii NO

Awaria linii: TAK

Wyjscie linii: Tryb auto: bez zmian stanu (wyjscie 0VDC),
Tryb test i blokada: jak w stanie bez awarii

Konfiguracja linii: stan normalny linii NC

Awaria linii: TAK

Wyjscie linii: Tryb auto: podtrzymanie stanu (wyjscie 24VDC),

Tryb test i blokada: jak w stanie bez awarii

Awaria linii generuje miganie zielonej diody sygnalizacyjnej uszkodzonej linii

Praca i konserwacja
systemu

Urzadzenie przewidziano do pracy bezobstugowej, bez koniecznosci okresowych
przegladéw konserwacyjnych. Uszkodzony modut rozszerzen nalezy wymieni¢ na
nowy, nie dokonujgc zadnych przerébek. Objawy uszkodzen mogg by¢ rézne, np.
brak sygnalizacji lub brak reakcji na zmiany stanéw tgcznika poprzez brak
odpowiednich wysterowan. W celu szybkiej kontroli nalezy zmieni¢ stan dowolnego
tacznika z trybu AUTO na TEST lub BLOKADA. Wspdlna dioda sygnalizacyjna
AUTO powinna przestaé¢ swieci¢, odpowiedni kanat powinien zosta¢ wysterowany
oraz powinna zatgczyé¢ sie dioda kanatu sygnalizujgc stan potozenia w sposéb
ciggty lub pulsacyjny. Ze wzgledu na zastosowanie diod sygnalizacyjnych jako
elementéw optycznych nie ma koniecznosci stosowania dodatkowych elementow
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kontrolnych. Zywotno$é sygnalizacji optycznej w tym przypadku stanowi ponad 20
lat.

Uwagi do
projektowania

Zastosowanie

&

Urzadzenie moze by¢ wykorzystane tylko do zastosowah wymienionych na
pierwszej stronie (pogrubionym drukiem). Inne zastosowania sg mozliwe po
konsultacji z dziatem technicznym producenta. Ponadto nalezy przestrzegac
warunkow i zaleceh wymienionych w tej czesci i w czesci "Dane techniczne".
Sposéb poditgczenia jako bloku funkcyjnego zostat podany w akapicie ,Podtgczenia
elektryczne”. Urzadzenie posiada zdefiniowane bloki funkcyjne w programie
WSCAD. W celu otrzymania gotowych blokéw nalezy zwréci¢ sie do dziatu
technicznego.

Paragrafy oznaczone tréjkgtem UWAGA okreslajg zalecenia zwigzane z
uzytkowaniem modutu. Zaleca sie zeby byty brane pod uwage przy projektowaniu,
montazu czy uzytkowaniu modutu i instalacji.

Paragrafy oznaczone tréjkgtem NIEBEZPIECZENSTWO okreslajg procedury
zwigzane z bezpieczehstwem uzytkowania oraz ograniczenia. Muszg one by¢
bezwzglednie przestrzegane w celu zapewnienia bezpiecznej pracy ludzi i
urzadzen.

Uwagi montazowe

Bezpieczenstwo
uzytkowania

T\

Podtgczenia
elektryczne:

Modut rozszerzajgcy MKL-ExTD nalezy montowa¢ w rozdzielnicach zasilajgco-
sterujgcych i sterujgcych, w polach sterowniczych na szynie montazowej TH35.
Przewody sterownicze wprowadza¢ nalezy wg schematu od goéry i od dotu
urzadzenia, bezposrednio pod zaciski srubowe. Przed montazem nalezy dokonac¢
konfiguracji stanu wejscia wg wskazéwek opisanych wczesnie;.

Zaciski podfgczeniowe umozliwiajg wprowadzenie przewodéw o przekroju
maksymalnie 2,5mm?2. W przypadku uzywania tulejek podwdjnych grubszg strone
nalezy umiesci¢ prostopadle do linii zaciskow. Zaleca sie uzywanie przewodéw
wielozytowych (linek) z koricbwkami zaprasowanymi w tulejkach.

Urzadzenie jest zasilane napieciem bezpiecznym 24VDC i nie istnieje ryzyko
wystgpienia zagrozenia dla zycia i zdrowia 0sOb obstugujgcych urzadzenie. W
przypadku podania napiecia przekraczajgcego napiecie zasilajgce istnieje ryzyko
uszkodzenia urzgdzenia. Modut jest zabezpieczony przed skutkami krétkotrwatych
impulséw elektromagnetycznych i typowych wartosci pdl elektromagnetycznych
wystepujgcych w rozdzielnicach elektroenergetycznych — moze byé stosowany
bezposrednio w poblizu przemiennikéw czestotliwosci.

Typowy schemat podigczenia przedstawiono na rysunkach ponizej:

MKL-& MEL-ETD ®
= w I:l‘> STANY LOGICZNE ® —m
B g ———> o > MKROKINTROLER
LI-U % =] & o
= |::> ®
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Dane techniczne
Dane ogo6lne

Zasilanie

Pobor mocy

Podtaczenie

Materiat

Wymagania srodowiskowe

Klasa srodowiskowa

Klasa ochrony IP

Zgodnos¢ z Cce

Standardy

Zaciski

Masa bez opakowania

Wymiary

Napiecie zasilaniamodutu

(wbudowane zabezpieczenie polimerowe)

Maksymalny dla wzbudzonych wszystkich przekaznikéw

Typowy podczas pracy

LINIE WEJSCIOWE
Linie wejsciowe — ilos¢:
Napiecie wejs¢
Linie alarmowe — ilo$¢:
Napiecie linii alarmowych

LINIE WYJSCIOWE
Linie wyjsciowe — ilos¢:
Napiecie linii wyjsciowych
DODATKOWE WEJSCIE SYGNALIZACJI
Przeglad — ilos¢:
Napiecie wzbudzenia

DODATKOWE WYJSCIE SYGNALIZACJI
Stan tgcznikow
Awaria dowolne;j linii

Obcigzalnos¢ wyjsé

Obudowa
Kolor
Klasa palnosci

Transportu:
warunki klimatyczne
zakres temperatur
wilgotnosé

Pracy:
warunki klimatyczne
zakres temperatur
wilgotnosé

Wewnetrzne, korozyjne

Zgodnie z PN-EN60529:2003

Zgodnosé z wytycznymi Unii Europejskiej
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna EMC
Dyrektywa niskiego napiecia
Dyrektywa RoHS
Dyrektywa

Odpornos¢ na zaktocenia
Bezpieczenstwo

Zaciski srubowe do przewodow

Patrz rysunek «Wymiary»

24V DC £10%

135mA
90 mA

4

logiczne, potencjatowe 0/24VDC
4
logiczne, potencjatowe 0/24VDC

4

logiczne, potencjatowe 0/24Vdc

1
24VDC

1 SPDT (przetaczny)
1 SPST (zwierny)

4A/24VDC

poliamid
jasnoszary
UL94 V-0

klasa lll
-25...475°C
<90% ww.

klasa lll
-5...75°C
<90% ww.

3

P21

2014/30/EU
2014/35/EU
2011/65/EU
2009/125/WE

PN-EN61000-6-2:2005
PN-EN 61010-1:2011

min. 0,5 mm &
max. 2,5 mm?

0,20kg
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Schemat podtaczen

~F
= = = = -
= = = = =
= = = = -
82 8 8 ¢ 2
> > > = =
= = = = =
A A A A A
14 15 16 17 21 2 o o
w 26Vdc P 25 2 o cow §
= MKL-EXTD £
2 u M =
= OVde P 26
1 5 2 [ 3 7 [ ] 13
A A A A A A A A A
§ = g = g g E = 2
@ E @ % 17 % 1] g g
£
S S S e §
=
LINIAT LINIA 2 LINIA3 LINIA &
ZACISKI:
25,26 zasilanie urzadzenia 24VDC
1,2,3,4 wejscie linii dozorowych 1..4 z modutu MKL
5,6,7,8 awaria linii dozorowych 1..4 z modutu MKL
14,15,16,18  wyjscia linii dozorowych 1..4 (0 lub 24VDC)
13 aktywacja diody PRZEGLAD — 24VDC
21 aktywne 24VDC jesli dowolna linia w awarii
22,23,24 przekaznik trybu AUTO wszystkich linii
Wymiary A
1
|
| N__
r'in-.
o
|
|

Wymiary w mm
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